Suggestions about spacecraft with a lunar rove
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We formulate the foundations and directions for the research concerning the objectives of
a lunar rover, its functioning conditions, making use of previous experience and solutions
developed earlier, as well as the stock of scientific and technological knowledge related
to the design of new generation automated spacecraft. We define the degree to which the
flight and landing platform of the prototype spacecraft should be adapted to delivering
and deploying the lunar rover. We also select a layout arrangement for the lunar rover
positioning. We state recommendations concerning the exterior design of the spacecraft
with a lunar rover and its components.
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	ФГУП «НПО им. С.А. Лавочкина», Химки, 141400, Россия
	Направления исследований. При осуществлении первого и второго этапов Лунной программы луноход может выполнять множество актуальных задач в окрестности Южного полюса Луны. Для реализации всего спектра данных задач понадобится большое количество луноход...
	Преемственность технических решений, унификация и комплексирование систем. История исследования небесных тел (Луны, Марса, Венеры) показывает важную роль использования принципа преемственности технических решений при создании КА. Одним из направлений ...
	Проектный облик перелетно-посадочной платформы. Для осуществления надежной фиксации лунохода на этапе выведения, перелета и посадки на базовую платформу 6 (рис. 11) устанавливают ферму 3 системы отделения лунохода. Система отделения состоит из четырех...
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